10.3.7 Integrovani substitu €ni metodou Il

Predpoklady: 10306

Pr. 1. Vypocti:
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PE. 2:  Vypogti: jsinx[tosxdx.
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Pedagogicka poznamkaCekam, zda sid¢kdo z Zak viimne, Ze tentdiklad jsme uZ jednou

reSili (daleko slozZiji a obtiZrgji pomoci opakované metody per partes). V
nejhor§im na to upozornim sam.

Dodatek: Predchozi integrél je mozné sfitat jeS¢ dalSim zjisobem pi vyuZziti
goniometrickych vzoni: J'sinx[tosxdx =%J' 21sirx[ coxdx=%j sindix
(pouzili jsme vzore[sinx[tosx = sin ).
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t=2x=dt =2dx



Musime je&t dokazat, Ze vysledek se od vyslédikskanych fedchozimi zfisoby
liSi jen o konstantu:
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Od predchozich vysledkse liSime pouze o konstantuj—r.
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Shrnuti:  Substiténi metodu nizeme pi integraci pouzit pokud se nam poidaytvorit
v integralu derivaci substituované funkce.



